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î ¡ þ Ë ¨ Ë ¯ § â Ï Ì ò è Æå

ÆÔÎ l) í ¬ ¼ õ × ­ Å§ ¢ Î ­ ÅË¡
(½« ó § ' " ¶ , FÌ zmEÞ )

ª ª ù Ý ± © × Ç ï í Ö ö Ð ù ¹ Ã Ä Ë ¯ § â Ï í þ ü (Telegis) Ä ­ í Í ½ ¨ , É Ã æ ò Ô
ó Ä Ì ò è Æï ¤ C ++ ª ¢ Ë » ö Â Ä Ë ¯ § â Ï í þ ü » - Teh-is ++ . Ã í þ ü ß Ð é î ¢æ

Ý ¢× © ¹ Ä Ø ã , ä â Ï á û ë Telesis í þ ü Ä á û » Â . Ã í þ ü É ÷ ª ´ ´ BESE Ä ï í Ö

ö ¤ ß .

Øü Ê Ë ¯ § â á î ¡ þ Ë ¨ ± ©× Ç Telesis

1 Å|Ô

± ©× Ç(Bm)[1]Ç» ö ¨ Ã Í Ä ó Í » Ó½ 2 ù ¾ ­ í ° « ½ Æ¼
â ÷ ,Ã Ú ½ â 2- 5 .6GeV Ü ø eÕe- Ô ² ù ú ú Ä

Î ¶ » Ó , Ô Ð ¿ Ã Ü ø á » Ä È Ó ï í Ê â . ½

â ÷ Ô Î ¶ £ Ó ¶ £ Ä â ¿ ó î , ° ì Ë ³ © ï í

¿ Ä â ¿ « È . ª Ë á ß â ¿ Ä « È , ¨ £ É Ã Ë
¯ § â Ï Ä ½ ¨ :û Ã e¤e- Ô ² ý Ì Ð Ä Ü ¿ ¯ ¿

Ø ã Ä õ þ ,É Ã ¼ ø õ þ Â Ä î ¡ þ Ë ¨ [2] â Ï

Ä ½ ¨ ,À Æ ¶ £ Î ý Ä æ µ , Ô á ß » © ï í ¿

( ç £ Ó Ä ¯ ¿ Í Ü ¿ ) Ä « È .

± © × Ç ï í Ö ö Ð ù ¹ Ã Ä Ë ¯ § â Ï Ì ò
ª B legs[3] . Ã Ì ò ü Ã FOª m ï Ô à ´ ,Ç BES ï

í Ö ö ý Ì Ð £ Ã Ò Ç £ Ø ª Ä » ö ¦ í ¤ ß ,É Ô

Ô ø Ä Æ£ Ó ¯ ¿ Ö æ ,ø ø á ß ² ñ ¬ Ä Ê ¿ Ö

æ ,ó ó ¹ Í ¾ × Â ý , Ô á ß Å ë È ® ½ ¡ ö ¿ ê

Â ý ,ª ñ Ã ¼Ã Ä ï í Ö ö á û ì ¨ Ë ù ¡ . æÅ

± © ý º ç Ó Ô ² ú Í ± © × Ç È ² þ Ä ý ¶ , ä

í þ ² è ª ¬ ± ý ¶ ,Õ ¨ ¹ Ã Ä Foam ï Ô « »

± ° ã º ÷ Ð Ä æ ò Ô ó Ì ò è Æï Ô C + + ù ¡

ú . ª Ë ä Ï â Ö ý Ý Ö ö í þ Ä ¢ ¹ ÷ Æ , Ú Ð

¸ Ö ö Í Ð ¿ Telesis í þ ü Ä ù ¡ Ï ,Ã C ++ ï Ô
ª ¢ Ë » ö « Â Ä Ë ¯ § â Ï Ì ò (Telesis ++ ) .

é Ü Ë Ë ¯ § â Ï Ä ù ¾ ­ í Í ½ ¨ , Ô °

´ 03 - 01 - 20 Õ å

Ý ú Ò Ô » Æ § ù ð Æú

l ) Í m ih huaÂ t @bepg .-² .¤² .ea

Telesis ++ Ì ò Ä á ¹ Í Ë Ð á û .

2.1 Ë ¯ § Ø µ

¼ Ç ý º ç Ó Ô ² ú ú N ö © ¬ £ Ó Ä ý Ì
õ + e¤ú ( 1) + (2) + ­ + ( N) . ( 1)

¨ ý â ¿ â © Î ¶ £ Ó Ú ½ â ÷ Ð ë ½ â ï Ê à ¥

÷ Ã ø ú ú Ä » ¢ É Ã ½ â © » Ó Ä ¶ £ . ¿ õ ¶

£ É Ã 3 ö Î ý ´ è ö :

Xt = ( zt1, ä , za) .

± © × Ç ù â ¿ Ä ø ç ¶ £ Í Ð Ô ¶ £ Ä ¶ £ Î ý

ç í 1 ù ¾ .

Ò E ± © ' Ç â ¿ Ä ' ç ¶ â Í ê ± å Í Ä ¬ ² , ÷

¶ ì Ö à az SFZ

ø ç ¶ £ , IIp,7

ÐÔ¶ £ (ª ' } , etge

ÐÔÌ ì (ß Ç) HV yfz J E

etee

J E

Ú í 1 Ð , 0, Á Ö ð Ç ¶ £ Ä ½ » Ç Í « Ç .

Ó,y , z Ç £ Ó Ú ½ â ÷ Ú Ä ø ê ,J E Ç © ¬ Ð Ô

£ Ó Ü ¿ Ä ½ ½ ù . â © ¶ £ Î ý Ä â ¿ ó î É Â
æ Ä ­ ½ î Ø ó [4] ø ö :
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¸ 6:" cov(zt1,za)
2. s l ££ó(ä ,Ú41) Ò:a

l eov(ä ,zu) eov(ä ,sa)

(2)

Ù ¨ mo ª ø ç £ Ó Ä Ê ¿ , Et Í Pi Ö ð ª Ú

i ö Î ¶ £ Ó Ä Ü ¿ Í ¯ ¿ ,ò Et Í pt ë ¶ £ Î ý

Ä Ø µ ç Â :
( 1) ø ç È Ó :

Pa paw' COSÁ ¤

sinÁ ¤ P,

J 1; f :-- Ô-- +

(2) ° ¿ ¥ ä « ¬ "
(J E )z

psey = J l + ctgV

Pz =hpw pt eoe, ,

½â Ä â Ó t

5 12
J TÂý xmZE,

JFZZ
Py = pn x sznÁ =

J Tt 71 xx ctgOpz

E = z; .

(3) Ë Ç Ø ä Æý ÷ ½ â Ä â Ó :
(J E}2

É =J i J{ ? )Ü (Ö)'

J 1+zi +ª;
4pz = pzX7 = J 1+þ?+zi

3E3
J Á ä ,

1 Õ a ? + ª ;

E z zi .

Í pt ¦ ú ã Â æ Ä Ü ¿ Í ¯ ¿ Ø ã ½ Ì :Et

ß þ )
-

-

Z Pt = 0

ß Ü ï í ë å ,. í (EEP& NP) Ú Ç í

cov( ztt , Æ£µ1

£" ( Ú42 . za ) L
4 A : ² ?þ± º

; þ e ó ' 1 p y Ó l ¯ ,º
' a -

ä Ð Ee- e- ª e+e- Ä Ê Ä µ Ü ¿ . ø ç » Ó Ä Ö à

É É ½ â ÷ ù â ¿ Ä ä û Å ¢ , ç É Ð ± ä Í ç ë

Ü ð ø ö .

2.2 ¼ ø ahþ Â Ä î ¡ þ Ú â Ï

É Ú â ¿ ó î Ä æ Ú , ç û ± Ó Ã ¶ £ Î ý Ä

â ¿ µ Æã Et Í P. , ò Ø ã ½ Ì (6) » É ¢ . Ë ¯

§ â Ï Ä ¿ Ä Ç û Ã ¼ ø õ þ Â Ä î ¡ ý Ë ¨ â

Ï ,ó ö ¶ £ Î ý Ä æ µ , ¹ ½ Ì (6) É ¢ ¢ ú ã ä
û Ä » © ¼ ø õ þ .

è Ú i ö » Ó Ä ¶ £ Î ý Ä æ µ ª Ü14= ( 71,1,

é , 718) , ,Fi ¦ ú ã K ö ¼ ø ½ Ì

j i ( '11" 12, ­ , ,FN) = 0, k = 1,2, ­ . K . (7)

ä Ð j i É Ô Ç É ½ Ì (6) ø ö Ä ¼ ø õ þ , ² É Ô
Ç ä û Ä » © ¼ ø õ þ , ý ç ² ñ ¬ ¼ ø . û Ã ­
ñ Ê ÕË Ó ¨ ,É Ã ½ ç Â ¼ ø õ þ Â Ä XZIÉ

xz( " , Ë) = ( x - 'F) E-vi l ( x - '1) + 2AÃ ( '1) .

(8)
ä Ð Ë = ( ù ,ù , ­ , Ah ) ª ­ ñ Ê Õ» ¨ Ë Ó , v; 1

£ ¤ ¤ SEE

BF2
dF

SEa sE1
¤¤ ,

iEz

(3)
,

-

-

" ®'

Ç ² Ä æØ ó ,ø

ß?¢ TJ

ç t¶

É a F

i ' ÷
- a

÷ × iÊ' ¤ ® . . , l

É4¢ -4 2 6

¨ l E t

, ¢, ,

tJre j 3FVXSN

±ä!«
' É -

-

, ¢,

,pt
3E2 ,

Ç Ü Ä ó î Ø ó , Ã Ø ó Ä Ç Ô Ç ß Ø ó Ä ª Ø ù
ª 0 , ø Et ,É (2)½ ø ö . (8)½ Ð ü ¨ Ë 3N + K ö

ý ¨ Î ý . ù Ý î ¡ þ Ë ¨ ­ í , " Í Ë Ä µ É ¨

ý ó â Â Ð ½ Ì é Ã ½
É Ö2= - 2 v-1( x - ,, ) + 2Fë = 0 . (3N ö ½ Ì ) l

´ Öz = 2f ( Ê) = 0. ( K ö ½ Ì ) j

(9)

ä Ð » Ç K Á3N ¬ Ø ó , ä Ø ó ª ª ¼ ø ½ Ì Ô

¶ £ Î ý Ä « ¼ ý :

-

-

{Sµ

(FJu=;4
v q d

( 10µ

½ (9)É ò ¯ ª
v-1( Ê - x ) + F:Ë = 0 . (3N ö ½ Ì ) 1

} ( 1 1 )
f ( ,, ) = 0 . ( K ö ½ Ì ) J

½ Ì é ( 11) Ä ó â É É Ã £ Ù ü ú ¨ . Ù è ­ ý Í

(6).
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Î ü ú ó ,Ã ½Ä ü Æâ ª (W,AW),Ô¦ Ä xz= ô î ·
(Ö2)¤. « ¼ø ½Ì f ( '1) =£Ú Ç= õ ¦ ø Ð©Õ r = f ' + F; (x - ÊÍ ) .

¶ ý ¹ ª ,¢ Ô¥ Ì Î î ,Ã ½ s 2 FF (F: y .
f + F; (qwH - Êv) = 0. (12) ò Ã

ä Ð j -wÍ FWÇÚ Ê= õ ¦ Æã Ã ½Ä . ± Ç= r H = s-E F ¤
"¤¤1± ,É(11)½ÐÄÚ» é ½Ì Ã ½ õ +I

"HI = x - V(F; )Ã 1. (13)
ä Ð F , = ( F I F 2

Ñ ½ ( 13 ) ú Ë ½ ( 12 ) É Ã :

f w+ F; (x - wh F; v(FPWI H = 0. (14) =Ë x pd, ,

|
a ps apey a pa, aEt |

2ª ò Bfkt aJS J JK1

-

-

Ï ½ Ð Ø ó 3FP®Ä Ø ó ª Ç ¼ ø ½ Ì Ô Ä ¯ ¿ Ö ¿ Ä « ¼ ý , ø Ø ó ÷ , ò ë Ú i ö £ Ó Ä Ö à Ð Ø Ò Ð ç

Â Ø µ :

( 1) ø ç £ Ó :

(2) ° ¿ Ø ä Æý ÷ ½ â Ä â Ó :

P
ä

(3) Ë Ç Ø ä Æý ÷ ½ â Ä â Ó :

X1+Z J ÁP×

A,Û,r l þ1 + '² i + vJL f A

X ' K F
1 + TIL-+ »

~

PK, ¢,

Pä

£

á Ä ò è Æ Ä ,ÆÔ · È : î ¡ þ ´ ¨ Ë

vÉAH1
-

-

Fa FN) ,ø ( Fa)EH271 'y

a pey a psy
a qtI a qa

'
2h i ht
d ' tE o ' a

a E4 a Es

~

(17}

- O l

v¡ E

O 1

1 l» -
TJt2 |

Ps l
EÔ÷; j

l - psy

l Pt.

l O

F r O

EFà

Pu
h

Pay

' a' V

P t, - -
-

P ú

'Ja

(pb + P©+ PJ Z

Et x , a

2 1
PB7 X COÐ " X T l

qo 1

2 lp® X SEEn JiI X Ó- l
qa t

2 lptay X TJa x z - l
,,a I

2Ø£ j

ú ù £ ÓëE

- Pü x õ : z

x r Å ý + Pä

2

£

£

- P&

£

(Jl © +qJ Xpax i Ï É )
1 + ,yit + 'Ja f '141

~

Á i: , a l1­ Ý,LI A (J 1á +» ) ,́

2, a

J 1+ '12 + ,þ
p g ¸ Øa J Æ- A1+,þ+­
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É ( 16) ½ Ä á û ,É ù Ý (8) ½ ó Ã Ú Í Î ü ú ó Ä
( XZ)w Í |Ë ( Ê) | + |A ( ,, ) | + ­ |j k( ,, ) | , ±

|f 1( ,, ) | + |ª ( ,, ) | + ­ |f z( Ç) | ´ = Åmõ þ ± ,£

¹ ü ú . Ë ± Ä Ê ´ ª ¶ £ Î ý æ µ Ä î Ã À Æ .

É Ë Æã » Ó Ä ¯ ¿ Í Ü ¿ , ø Ð ä û ï í Ö ö .
ñ ò , Ì ø ø Ð Â » Î ü ú .

2.3 ¼ø õ þ Ä · ¨

É Ï æ É ª ,ø Ð Ë ¯ § â Ï ± ,¼ ø õ þ Ä ·
¨ Ç Ø ª Ê â ® » . ò Ë , Â æ ò é £ Ã Ä ¸ Ö ¼

ø õ þ .

1) © ¬ £ Ó Ð Þ ² ñ ¬

( 1) © ¬ £ Ó Ä ¶ £ Î ý « ¿ â ö , â ± ¦ ú

ã (6)½ , ´ Ã ´ ¦ ý Ì ú ã Ä ¯ ¿ Ø ã . â Ö â Ï

Æª 4C( Comtrmzt )â Ï .
(2) © ¬ £ Ó Ð , Ð » ö Ð Ô £ Ó Ü ¿ » Ð ½

â ½ ,« ª À ä Ë ¯ ½ ò . ù Ý ¯ ¿ Ø ã , ò Ã Ð Ô

È Ó Ä ¯ ¿ É ä û £ Ó Ä Ü ¯ ¿ ó ö , ¬ ± ª ó ù

Ð £ Ó Ú ë Ã ½ ò ¹ ± Ä ½ æ Ï ¯ ¿ ² ª Ø ã . Ë

ã ½ ¨ ç Â :

£ Ó Ë ¯ ½ ò P ë z Ë Ä Ð Ç ª 0, P Ú zy ½

æÏ Ä ¶ ° ë Z á Ä Ð Ç ª Á , ò ª ó ù ½ â ½ £
Ó Ä Ü ¯ ¿ ¸ ¿ R Ú Ô P ª z á Ä í » Õ ä ø ê

µ Ä ¶ ° R ¦ ú ã :

R = DR = ô(y,£)ô(z,Á)R z

f cØ Á - MnÁ OÉ

ô ( z, Á) = | m Á ï Á O | ,

É 0 0 1j

f co. o o e0¤6É

Æ( y , £) = | 0 1 0 |

É- sine o eoeOj

ä Ð p Ç £ Ó ¯ ¿ Ä ó ¡ . 2 ( z , Á) [6] í ¾ Õ ä Æ z

á ý ª Ç È ª Á Ä ª » Ø ó ,2 ( y , £) í ¾ Õ ä Æ y

ý ª Ç È ª 8 Ä ª » Ø ó . î ó , ¹ ª ó Ü ¿ Ø ã .

´ Ð 3 ö ¼ ø õ þ .
(3) Ú © ¬ £ Ó Ð ,Ð » ª § £ Ó , ´ Ð » Ð Ô

È Ó ´ ½ â ½ Î Î Å ¢ ,Ë ± ,É û Ã ¯ ¿ Ø ã õ þ
ó ö Ã £ Ó Ä ¯ ¿ . â Ö é ö , ¹ è ª Ð » ö Ü ¿

Ø ã Ä ¼ ø õ þ .

2) Ã ¥ ä À © ¬ È Ó Ð Ð ² ñ ¬

ß Ü ï í ë Ë ï í (EEP& NP) Ú 27í

( 1) » ã ´ ² , Ð » ö ² ñ ¬ Í ¦ « Ó » ö ¼

ø õ þ . ´ ª ó
E2 - P2 = Ð , ( 19)

ä Ð E Ç Ã ² ñ ¬ ¥ ä Ä © ¬ £ Ó Ä Ü Ü ¿ , P Ç

Ã ² ñ ¬ ¥ ä Ä © ¬ £ Ó Ä Ü ¯ ¿ , moÇ Ã ² ñ ¬

Ä Ê ¿ .

(2) Ô © ¬ Ð ½ ö à ¬ ² ñ ¬ Ä é ö , É ª ó

â ½ ö ² ñ ¬ Ä ¥ ä ú ï Ä » ä Ê ¿ à È , ´

Ei - P? = E; - Ô , (20)

ä Ð EI , E2 Ö ð Ç ½ ² ñ ¬ ¥ ä Ä © ¬ £ Ó Ä Ü

Ü ¿ , P1, Pz Ö ð Ç ½ ² ñ ¬ ¥ ä Ä © ¬ £ Ó Ä Ü

¯ ¿ . â Ö ¼ ø Æª È Ê ¿ ¼ ø .

3 Ë ¯ § â Ï Ì ò á ¹

3.1 Â ý á ¹ Ä è ö

Ú Telesis ++ Ð ,ù Ã Ä ± © × Ç Ä Â ý á ¹ ç
¼ 1 ù ¾ . ¼ Ð ¿ ö ½ ò ú í » ö à , ü Ç ® ä Ä
Ø µ É Ã Ë ³ » ¨ £ ï Ô [7] ( Unifled Modeling M -

guÔe, ò Æ UML)´ è ö . Ø ¨ Ã ½ Ä Tracklist Å ¢

É à BEvent è ö . à BTmelt Ã Ú è ö BES ù ½ â

½ Ä Î ¶ £ Ó Ä ¶ £ , Ã à ü ¬ Ë É ÷ Ó ½ â ÷ ½

â ½ Ä ¶ £ Å ¢ . Ö ð Ã à BDCTmck , m d mck ,

BDeDx, BMuon, BTOF, BPrjVC, BRjDC, BVCTrack
è ö . ¿ ö Â ý É Ô Ð » õ ò à õ ¶ £ , ¨ ý » ö

BEvent à Ä Ô ó É Ô ý Ã » ö ò à ö BTrack à Ä

Ô ó ´ µ Ö . ç û ³ õ ¶ £ É à ö Ó ½ â ÷ ø ö ,
ò Ã ¶ £ Ô ¦ Ä BTrack à Ä Ô ó É ý Ã » ö ò à

ö Ó ½ â ÷ ¶ £ à Ä Ô ó .

~

(18)

¼ 1 ± ©× Ç Ä ý Ý á ¹ UML ¼
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3.2 Ë ¯ § â á Ä 3ö à

Telesis + + í þ ü ÷ ª É à g r rackEEParameter ¢

à BResom eePammeter Í à BKi nem ticFit é É . ¼ 2

ø ö Ë ü Ç ® ä Ä à ¥ Ø µ Í ü Ç Ä ô Ô ( ý Ý É

± ) Í Ù ÷ ( ¯ ý É ± ) . ä Ð à ETrackFitParameter

Ç è ö ¶ £ â Ï Î ý Ä à . ü Ñ ¶ £ Ä ¶ £ Î ý ¢

â ¿ ó î ¢Ä ¯ ¿ Ô ° Ä ¯ ¿ Ö ¿ Ô ¶ £ Î ý Ä «

¼ ý È ÷ ª ä ½ Ð ô Ô â ° ð ´ , ¢ á © Ë Ô ½ Ð

ô Ô ø Ð Ù ÷ ¯ ý . ¼ Ð ø ö Ä â © ¯ ý ù Ý
( 3) » ( 5) ½ É ¶ £ Î ý Æ ã Ä ¯ ¿ Í Ä ¯ ¿ Ö ¿ Ô

¶ £ Î ý Ä « ¼ ý , ´ ½ ( 17) Ä Ø ó ª Ø . à BRes-

mm ePammeter Ç è ö ² ñ ¬ Î ý Ä à . ü Ñ ² ñ ¬

Ä Ê ¿ ¢Ä ¯ ¿ Ô ° ä ¥ ä ú ï Ä ý ¿ È ÷ ª ½ Ð

ý Ý É ± þ Ø ð ´ . Ã § ù Ý ² ñ ¬ ¥ ä Ä © ¬ »
Ó , ´ ¨ » ö à BResomeeParameter Ô ó . ü ÷ Ã Ã

à Ä « Ð É ± ¯ ý Updatef ( void ) , Æ ã ö Ã ² ñ ¬

Ä Ä ¯ ¿ Í ù Ý ½ ( 19 ) ó ¼ ø ½ Ì . à BIQnemat-

icFit Ç ¥ » Ä ( siÁ leton ) à , ø Ð Ë ¯ § â Ï ± , »

Ü ´ ¨ » ö Ã à Ä Ô ó . ü ¨ ý ÷ Ã É ± ¯ ý

SetTmck ( ) ò SetResonm ee ( ) Ö ð ´ ¨ » ö à

BTrackFitPazameter Ä µ ý ò » ö à BReeonace-

Pammeter Ä µ ý , ¢ Ö ð « ä Å Ú ½ Ð ô Ô . m

Í - h Ð , » ó ÷ Ã É ± ¯ ý Ôt ( ) ù Ý ½ ( 8) » ( 16 )

ø Ð ü ú Æ ã ó Ã ó Ä î ¡ µ Í â Ï ó © ¬ È Ó

Ä ¯ ¿ .

¼ 2 3ö Ë ¯ § â á à Ä Uè , Ì

4 Ë ¯ § â Ï á û Ä È Ï

ª Ë é ¤ Telmi8++ í þ ü Ä ý · Ô ,û Ã BES

E Ä µ é ý Ý ö Ë Ô Â ½ Ö ² ² :
( 1) Telem ë Telesis ++ » Â Ô Ä ì é

ª Ë ä Ö é ¤ Teleeis ë Telesis ++ Ä » Â Ô ,¡

ÆÔ · È :î ¡ þ ' R¨ Ë ¯ § â Ï Ì ò è Æ 81?

ñ Ë ç Â ¥ ä ý Ì Jç + Yõ i 21TOú ÃÐÕÐ- 2Y2Ã, Ö

ð û Ã Telesis Í Telesis + + ø Ð Ë È Ê ¿ ¼ ø Ä 5C

â Ï . ª Ë µ ÷ ä » Â Ô , Ò Ç ý ë Ë à Ô î H =

P - PS- FF» , ä Ð Í Pz Ö ð ª ­ ý Teleeis ÍPt

Telesis ++ â Ï ó Ä ø ç Ð£ Ó Ä ¯ ¿ .

H Ä Ö ¼ , É Ô ´ ö ½ ß Ä î ð Ç £ ¡ .

450

400

350

300

2½

2Ø

100

50

¼ 3ø ö Ë

Ì 3 HÄÖ¼

(2 ) Ë ¯ § â Ï ° ó á û Ä È Ï
¡ ñ ¥ ä ý Ì J/4¬ ¬ Ø£, ¬ ú © Ð- Í Ð£ú ÃÃ ,

© ¬ ª ½ ö ø ç Ð Ø Ó Í » ö Ð Ô d £ Ó , ø Ð£

Ö ¥ ä É ½ ö â Ó . ¼ 4 Í ¼ 5 Ð é ß Í µ ß Ö ð

ø ö â Ï ° Í â Ï ó Ä » ä Ê ¿ MJ ö- Í MYFÄ Ö

¼ , É Ô ´ ö Ë ¯ § â Ï ó ² ñ ¬ ¬ Ä Ê ¿ Ö æ Ð

ù á ß « » ÷ Ô , ø ² ñ ¬ õ Ä Ê ¿ Ö æ Ð Ë Ô ø
Ä á ß . â » Ö ó ë ± © × Ç Ô ø ç ¶ £ Ä â ¿ ó

î Ï ¡ , ø Ô Ð Ô ¶ £ Ü ¿ Ä â ¿ ó î Ï ó Ð Ø .

~

40

´

£-60 065 0.70 0.75 0.80 0.85 090
A6¤r kGev e- z)

Ø 4 ¨ á ° (é ß ) Í â Ï ó (µ ß µMJ r Ä Ö ¼

Ï ö ì é Ç Ú æ ò Ô ó Ä Ì ò è ÆÄ ï í Ö ö
½ ¨ Gaudi M] Í BabarM] Ï Ë Ð , × È Ú Ã ½ ¨ Â Á
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MõtGev e- ë

â Ï ° ( é ß ) Í â Ï ó ( µ © ) MwÄ Ö ¼¼5

Î ¼ Ä × ( Refen EEceg)

BAI Jina zi a al ( BES Cond orm on} . Nucl . Inst . and Meth . . 1994 ,

A344 :319

ZHU Yofne sheng . h obabaity and staÀ, tie- in EEEpa Ð,ent Phn ae- -

Beij ing: Beij ing Sem ee RØ ¤. 1991. 288{ m ch m¤e)

( ì À ú . µ ² ' óí Ð Ä ® Ê Í µ Æ . ± © : Æ § ö æ ç , 1991.

288)

Was-ez² ¤eh S. Teh -a, , Md E ï Comabee-tì£" , Stanfoed , Califomia .

1988 3 LAN Hui -Bin - Telesis. BES CoEd Êraå£" ' HE P- Beij ing, chi-

" ' 1993 . Adapted h m Md E ó venaen

E E Nc a L PeÖ , E IU Yome--SbeÖ ¤ mecô 'FPomï n phm Ä m

BB . Nam ing: Guane d Sci . & Tech . b e-- , 1998 . 393( m chine-e)

(£ ¾ ô , ì À ú . ± © × Ç E º ç Ó ï í . Ï þ : ã ÷ Æ ¿ ¼

1
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KInematic Fit Program Desig EWith Least-Square Method

HUANG Xing-Tao1} MA Lim -Um g WANG Kong-Sen ZHANG Xue-Yao E Mao
(Dµ ó BEent d phM¥ , ² andong UMvmity, Ji -nm 2501Ø , China)'

A bet act Kinematic Fi tt ing is Om useh l method for physics analysi s i n ord er to i mpmve the pzm Si on of the pazm M em

to be il t ted . Based on the Tel esi s package m -itten M th Fod mn which m the code for ki nematic fl tt i ng , we desi Á a new

packase cal led Telegis + + with moet popul ar Obj ect-Od ented C + + langu age . Ú m packages wri tten wi th C + + have

mm y eh¢ acteri stics such as aexi ba ity , compat ibi l ity and expansibi l i ty . Ò 1e mSUIt shows tha Telesi s + + has the same

mSEElt ÷ × the Telesi s . Telesi s + + cm be one of physics analysis tool s for BES E in the futum -

Key words ki nematic f1t , least -
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Ú 27íEE P& NP)ß Ü ï í ë ¥ ' í (

ö BES E Ä NDST( New Data Summary Type) µ é ý

Ý , î ä ¼ 1 ù ¾ Ä Â ý ý Ý á ¹ , » ó ÷ Ã
Telesis++ í þ ü ø ö Ï æÄ á û .

5 á Û

É Ã ± ú È ø Ä æ ò Ô ó Ì ò è Æ¼ õ , á Ï

± © × Ç Ä á ¹ Ø ã Í ½ â Ô Ü , û Ã î ¡ þ Ë ­

í è Æ ö Ë Ë ¯ § â Ï Ì ò í þ ü Telesis + + . ¢

Æ² Ë Gaudi Í Babar Ä ï í Ö ö ½ ¨ , ¦ Ã Ú ± ©
× Ç ,Ú â ½ Ö ½ ¨ Â ,Æã á û ê « » Â . Ò Æã
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